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COMSOL Server
Á; ´ºÄ° ¦ J°Ӄ ¦JN ª ´¦³Ê ÇXM­Æⱴ
³­Ê|³J«

?°³▼ÆJ Ᵽº J °  |ӃJ ­ÆJN N| TJ¤

C  ÆJºXӃ ª ´ºJⱣ ¦ ° ´ºÄ°Ä
ÇXM­Æ °³­|Ӄ XⱣ

ÁInstalaceCOMSOL ServerƢkde je 
°­º XMJ:

EӃJ´º« ´X³ÆX³ ÄÆ« º  «´º ºÄNX

Cloud

Áwww.comsol.com/blogs/7 -
reasons-why-comsol-customers-
are-using-simulation-apps/

źA|X  TXJ ÇJ´ º­ N³XJºX J« J°°Ӂ NJº ­« Z­³ N­ӁӁXJzÄX´ º­ X«JMӁX J«
XJ´É J«T ZJ´º ÇJÉ º­ MX«N|ªJ³¦ T ZZX³X«º TX´ z«´ŶŻ

ƇMarie Hermanns, Volkswagen



COMSOL Compiler
Á+X«X³Ä¤X ´Jª­´ºJº«ⱶ ´°Ä´º ºXӃ«ⱴ

aplikace, ¦ºX³ⱴ «X°­º XMÄ¤
COMSOL Multiphysics

ÁCª­ Ä¤X Ӄ NX«Ᵽ«ⱶ ´°³JÆ­ÆJº
¦­ª° Ӄ­ÆJ« ´­ZºÇJ³X

5­ «­´º ¦­ªX³Ᵽ«ⱶ  º ÆӃJ´º«
J°Ӄ ¦JNX «J M▼Ê  $85?82 ª­TXӃÄ





5ÄӃº ZÉÊ ¦▼Ӄ«5­TXӃ­Æ▼«
Elektromotoru



5­TXӃ­Æ▼« (ӃX¦º³ N¦ N| ?º³­¤AⱴªJºJ

AC/DC Module

topologie stroje, typy Æ «Äº, 
¦ª º▼«º­Ᵽ Æⱴ|­momentu, 
optimalizace, Æ °­ⱣXºÊº³▼º, 
ºX°XӃ«▼J«JӃ ÊJ, 
demagnetizace, vibrace a hluk, 
magneto-strikce, mapy
Ᵽ ««­´º , obvody ÊX«motoru

a mnohoTJӃ N|

IJ|³«Ä¤X M­|Jº ´­ÄM­³
«▼´º³­¤pro ª­TXӃ­Æ▼«
XӃX¦º³ N¦ N|´º³­¤spolu s 
mnoha° ¦ӃJTÉ



ÁAÉ° N¦ TX´ z« °³­ ´­ÄⱣJ´«­Ä zX«X³JN 
XӃX¦º³ N¦ N| Æ­Ê TXӃŷ

8 ° Ӄ, 48 ́ Ӄ­º

I¦­´X«rotor se´XzªX«º­ÆJ« ª magnety ve tvaru V

EӃJ´­Æⱴ Æ­T ⱣX ´ºJº­³Ä;
E «Äº T ´º³ MÄ­ÆJ«ⱴ Æ ¤XT «ⱴ Æ³´ºÆⱶ

240 kW (320 hp), 460 Nẗm (340 lbfẗft ), 5000 rpm

495 A (RMS)

310 V (RMS)

Á °Ӄ ¦JⱣ« zJӃX³ X: Motor Tutorial Series

POC MODEL

?É«N|³­«« (ӃX¦º³­ª­º­³

https://www.comsol.com/model/motor-tutorial-series-110261


; XT°  °³JÆX«▼ +X­ªXº³ X

+X­ªXº³ N¦ⱴsekvencelze organizovat jakoT ӃÉ ´¦Ӄ▼TJⱣ¦Éa Ä¦Ӄ▼TJº
do NX«º³JӃ Ê­ÆJ« N|knihoven, ke¦ºX³ ªªJ¤° ´ºÄ°¦­ӃXz­Æⱴ

Podpora mnohaZ­³ª▼ºCAD nebo° ªⱴ°³­°­¤X«s ¤ « ªCAD 
softwarem

Synchronous Electric Drive 3D je «­ÆsouborT Ӄ, ¦ºX³poskytuje
¦­ª°ӃXÈ«° ¦ӃJT´É«N|³­«« |­motoru s °X³ªJ«X«º« ª magnety
(PMSM) s ÆӃJ´­Æ ªÆ «Äº ªve 2D i 3D



AC/DC MODULE

6▼´º³­¤X °³­ 5­TXӃ­Æ▼« (ӃX¦º³­ª­º­³

ÁMagnet
?ªⱶ³ ªJz«Xº ÊJNX

.«ºX³«  Ê­Ӄ­ÆJ«ⱴ °Ӄ­N|É

;­ӃX ªJz«Xº Ǝ«J° ŸHalbach)

ÁMultiphase Winding
EÉÄ  º ­°J¦Ä¤ N |­ ´X ÆÊ­³Ä

Á&XZ « NX °Ӄ­N|É Æ­T ⱣX Ê °­ªⱶ³Ä
ÊJ°Ӄ«ⱶ« ´Ӄ­ºÄ

ÁEÉÄ  º ´X¦º­³­Æⱴ ´ÉªXº³ X

Á Äº­ªJº N¦ Æ °­ⱣXº º­Ᵽ Æⱴ|­
ª­ªX«ºÄ °­ª­N ÄÊӃÄArkkio
Torque Calculation



Post-ProcessingJ E ´ӃXT¦É

>­Ê´▼|Ӄ▼sadaZÄ«¦Npro post-processing a vizualizaciposkytuje
ӃX°vhled do ÆJ  N|Æ ´ӃXT¦

I ´¦▼ÆX¤ºX¦Ӄ Ᵽ­ÆⱴÆ ´ӃXT¦É, jako jsou RMS hodnoty , |J³ª­« N¦ⱴ
frekvence a mapy Ᵽ ««­´º , °­ª­NZÄ«¦Npro J«JӃ Êu dat a maker 
Ɖtzv. Methods

Komunikujte Æ ´ӃXT¦ÉXZX¦º Æ«ⱶs ÆJ  ª kolegy°³­´º XT« NºÆ ª
automaticky zX«X³­ÆJ« N|Ê°³▼Æ

.«ºX«Ê ºJ XӁX¦º³ N¦„|­ °­ӁXÆX ÆӁJ´­Æ„ª
Æ «Äº™



Loss Calculation
Steinmetz, Bertotti , 
­|ª N¦ ­| XÆ J TJӃ
ÆӃJ´º« TXZ « NX

E °­ⱣXº Iº³▼º
Æ ■XӃXÊX J
E «Äº

Time-to-Frequency 
Losses
I°³ ªⱶ³­ÆJ«ⱴ Êº³▼ºÉ
Ê ⱣJ´­Æⱶ Ê▼Æ ´Ӄⱴ
Æ °­ⱣXº« ´ºÄT X


